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W
אאאJ=moment of inertia of the loadK 

אאf=viscous-friction coefficientK 
אאאאאangular velocity (rad/sec)                   ω

אאT=torque applied to the system             


אאאאאאא
אאאאאאאא
אאאFJ)×אאאFαEW

 
F2J18EJαT∑ =


W
אאאF2rad/sec=angular acceleration ( α

אאאאאW



JאאאFJ) Inertia
אאא(t)TJW
F2J19E2
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dt
θ(t)dJ

dt
(t)dJ(t)JT(t) ===

ωα


Wθ(t)אאאא



